Nowe gtowice Hunter - DSP 700

Fot. Wimad, archiwum
Nowy model glowicy DSP 700 (z prawej) w porownaniu z glowicq aklywng DSP 500 produkowang
obecnie

Firma Hunter zaprezentowata nowg koncepcje gtowic aktywnych do pomiaru
geometrii ustawienia két, cho¢ wiodacym rozwigzaniem w tej dziedzinie sg nadal
gtowice pasywne, wspétpracujgce z kamerami CMOS.

Technologia gtowic pasywnych jest doceniana przez uzytkownikow, gdyz nie
zawierajg one zadnej elektroniki. Nie wszyscy jednak producenci tego rodzaju
urzadzen poradzili sobie z przetwarzanie obrazu gtowic pasywnych rejestrowanego
przez kamery video (zaréwno starsze CCD, jak i najnowsze CMOS).

Gtowice aktywne majg wbudowang catg elektronike pomiarowg. W zatozeniach miato
to skracaC czas pomiaru, ale teraz, w dobie szybkich procesoréw i pojemnych
pamieci, stracito na znaczeniu. Teraz liczy sie nie tylko szybko$¢ pomiarow
(a zwtaszcza zmian wartosci parametrow), lecz takze mozliwosc ich wizualizacji na
ekranie monitora jednostki centralnej w czasie rzeczywistym. Jest to wazne przy
blokowaniu elementéw regulowanych po zakonczeniu ich korygowania (np. nakretkg
kontrujgcg koncowki dragzka kierowniczego). Jesli glowica ma z jednostkg centralng
tylko tgcznosc przewodowsa, przetworzenie sygnatu analogowego na cyfrowy odbywa
sie w jednostce centralnej, co negatywnie wplywa na wartos¢ sygnatu — inng na
wyjsciu z glowicy niz na monitorze. Poza tym sygnat analogowy jest podatny na
zaktdcenia. Sygnat wysytany z gtowicy w postaci sekwencji cyfrowej (np.w technologii

Bluetooth) jest identyczny z odbieranym na wejsciu jednostki sterujgce;.



Nowy model glowicy DSP 700 (z prawej) w porownaniu z glowicg aktywng DSP 500 produkowang
obecnie
O doktadnosci pomiarow stanowi klasa przetwornikow zbieznosci két (wzdtuznych

oraz poprzecznych) oraz pochylenia kota. Urzadzenia Hunter wykorzystujg
w gtowicach DSP (digital signal procesor) emitery podczerwieni i odbierajgce

promieniowanie podczerwone kamery liniowe CCD o duzej rozdzielczosci (3600

pikseli).

Glowice pasywne HS 400 podczas pomiaru geometrii ustawienia kot



Przetworniki pochylenia kota, wykorzystywane posrednio do pomiaréw katow
wyprzedzenia i pochylenia osi zwrotnicy, sg oparte na wahliwych elementach
pojemnosciowych, zanurzonych czesciowo w cieczy tak, by emitowane przez nie
sygnaty zmieniaty sie zaleznie od ich odchylenia wzgledem pionu. Tak dziatajg od lat

gtowice Huntera, a ich stopniowe udoskonalenia polegaty na:

+ catkowitej rezygnacji z przesylu danych za pomocg przewodow na rzecz
transmisji bezprzewodowej (na kilkunastu kanatach oscylujgcych wokot pasma
2,4 GHz, dla unikniecia zaktoceh i mozliwosci pracy kilku urzgdzeh na
sasiednich stanowiskach);

« miniaturyzacji podzespotoéw elektronicznych i zwigkszenia ich odpornosci na
udary mechaniczne (np. wskutek upadku gtowicy) dzieki zastosowaniu
nowych tworzyw na obudowy i elastycznych zawieszen chronionych
elementow, a takze bardzo rygorystycznej kontroli jakosci;

« zwiekszaniu energooszczednosci elektroniki i doskonaleniu zasilania
akumulatorowego (gtowice mogg pracowa¢ 16 godzin bez przerwy,
a dotadowanie odbywa sie w nocy, rowniez niespodziewane roztadowanie
akumulatoréw nie powoduje utraty danych dzieki systemom podtrzymujgcym).

Najwazniejszym postepem i konkurencyjng przewagg jest skrécenie czasu pomiaru
do 4 minut, co wynika z zastosowania pierwszej generacji glowic aktywnych zdolnych
do przeprowadzania kompensacji bez podnoszenia két pojazdu. Odbywa sie ona
podczas przetoczenia samochodu w tyt i w przéd na dystansie 20-30 cm, czyli
podobnie jak w przypadku gtowic pasywnych.

Jedyng réznicg w procedurze jest konieczno$¢ wypoziomowania i zablokowania
gtowic przed wykonaniem pomiarow. Dlatego pomiar trwa o 3 minuty dtuzej niz przy
gtowicach pasywnych.

Wszystkie typy gtowic Hunter zaréwno aktywnych, jak i pasywnych mozna stosowac
alternatywnie ztg samg jednostkg sterujgcg. Tak wiec na odpowiednio
przygotowanym stanowisku do pomiaru geometrii samochodoéw osobowych,
dostawczych i SUV mogg by¢é uzywane zarébwno pasywne modele gtowic HS 200,
HS 400, jak i aktywne DSP 500, DSP 700, a do ciezarowych — aktywne DSP 500 T.
Istotne dla nabywcéw jest porédwnanie cen alternatywnych urzgdzeh. Modele
z glowicami pasywnymi kosztujg od 12 tys. USD wzwyz, a systemy z nowymi

gtowicami aktywnymi Huntera od 10 tys. USD



Widok ekranu podczas procedury kompensacji DSP 700 z przetaczaniem
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Ford : Escort : 1/85-9/01 : sedan/kombi : 4X2
Pomiary biezace
Lewy przéd

Kat PK
Kat WSZ

Zhiednosd

Lewy tyt

Zbieznosé sumaryczna

Kat znoszenia

Prawy przéd

Y

Kat PK

Y

Kat WSZ

I-h

(231
Zbieznodt

Prawy tyl

Wydruk pomiarow geometrii modelu podwozia dydaktycznego
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Lexus : BX 400h (MHU33 MHLIZ8) : 2005~
Pomiary biezace

Prawy przéd

Zbiegnodd

Prawy tyt

Wydruk pomiarow samochodu Lexus RX 400h (DSP 706)

Zenon Majkut
Wimad Spétka Jawna




